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18.1 샘플 프로그램 

18.1.1 위치 결정 프로그램 1축 
  

■유닛 구성 

 

모터
드라이버

모터

리미트 (＋)
오버 스위치

(＋) 측

리미트 (－)
오버 스위치

(－) 측

위치 결정 유닛 2축타입
X2

원점 원점 근방

역전 정전

（X10C） （X106）（X107） （X10B）

0 100002점간을 이동

X5X4X3

X1X0

JOG 정전
스위치

JOG 역전
스위치

비상 정지
스위치

원점복귀 스타트
스위치

위치 결정(1) 운전 스타트
스위치

위치 결정(2) 운전 스타트
스위치

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

■샘플 프로그램의 개요 

이 샘플 프로그램은 앱솔루트 방식을 사용합니다. 

리미트 오버 스위치는 ON일 때 통전 있음으로 합니다. 

위치 결정(1), (2)의 동작은 원점 복귀 후에 유효가 됩니다. 

１．입력 X0이 ON일 때 절대 위치 10000으로 이동[위치 결정(1)] 

２．입력 X1이 ON일 때 절대 위치로 0 이동[위치 결정(2)] 

３．입력 X2가 ON일 때 원점 복귀를 개시(원점 금방 입력이 복귀 방향에 없을 경우 

리미트 입력을 감지하여 방향을 반전, 원점 근방(ON→OFF)을 검출 후 다시 원점 

복귀 동작으로 들어감) 
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■I/O 할당 

I/O NO. 내용 I/O NO. 내용 

X１００ 펄스 출력 중 플러그 R０ 원점 복귀 동작 중 

X１０１ 위치 결정 완료 플러그 R１ 원점 복귀 지령 펄스 

X１０８ 원점 복귀 완료 플러그 R８ 원점 복귀 완료 펄스 

X０ 위치 결정(1) 운전 스타트 R９ 원점 복귀 완료 기억 

X１ 위치 결정(2) 운전 스타트 R１０ 위치결정(1) 동작 중 

X２ 원점 복귀 스타트 R１１ 위치결정(1) 동작 지령 펄스 

X３ JOG 정전 R１２ 위치결정(1) 완료 기억 

X４ JOG 역전 R１３ 위치결정(1) 완료 펄스 

X５ 비상 정지 R２０ 위치결정(2) 동작 중 

Ｙ１００ E점 제어 기동 R２１ 위치결정(2) 동작 지령 펄스 

Ｙ１０２ 원점 복귀 기동 R２２ 위치결정(2) 완료 기억 

Ｙ１０３ JOG 정전 R２３ 위치결정(2) 완료 펄스 

Ｙ１０４ JOG 역전 R３０ JOG 정전 설정 

Ｙ１０５ 강제 정지 R３１ JOG 역전 설정 

 

참고: 

 아래의 접점에서 스위치 입력 상태를 확인할 수 있습니다. 

 X１０6 원점 입력 

 X１０7 원점 근방 입력 

 X１０B 리미트(+) 입력 

 X１０C 리미트(-) 입력 
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■프로그램 

R1
F1    DMV    ,    H        D1    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K     2000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

R1
（ DF ）

F151   WRT   ,   K 0  ,  DT 0  ,  K 8  , H 100

원점 복귀 지령 펄스

R0
원점 복귀 중

R0X2
（ DF ）

Y105R8X100

R9
원점 복귀 완료 기억

R9X108 Y105

R0

R8X108
（ DF ）

원점 복귀 완료 펄스

R10
위치 결정(1) 동작 중

R10X0
（ DF ）

R9R13X100

R11R10
（ DF ）

위치 결정(1) 동작 중 펄스

R11
F1    DMV    ,    H        D1    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K     1000    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 8

F151   WRT   ,   K 0  ,  DT 0  ,  K 10  , H 100

R12
위치 결정(1) 완료 기억

R12X101
（ DF ）

R9R10

R13R12
（ DF ）

위치 결정(1) 완료 펄스

R20
위치 결정(2) 동작 중

R20X1
（ DF ）

R9R23X100

R21R20
（ DF ）

위치 결정(2) 동작 지령 펄스

R21
F1    DMV    ,    H        D1    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K     1000    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 8

F151   WRT   ,   K 0  ,  DT 0  ,  K 10  , H 100

R22
위치 결정(2) 완료 기억

R22X101
（ DF ）

R9R20

R23R22
（ DF ）

위치 결정(2) 완료 펄스

（ ED ）

R30
F1    DMV    ,    H        D1    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K     1000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F151   WRT   ,   K 0  ,  DT 0  ,  K 8  , H 100

R30
（ DF ）

JOG 정전 설정

X3

R31X4
（ DF ）

JOG 역전 설정

R31
F1    DMV    ,    H        D1    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K     1000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F151   WRT   ,   K 0  ,  DT 0  ,  K 8  , H 100

R21
E점 제어 기동

Y100R11

Y102R1

원점 복귀 기동

Y103X3

JOG 정전 기동

Y104X4

JOG 역전 기동

Y105X5

오바 란
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18.1.2 위치 결정(2축) ＜직선 보간 프로그램＞ 
 

■유닛 구성 

현재 위치

위치 결정 유닛 2축타입

현재 위치
（4000, 3000）

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

■샘플 프로그램의 개요 

이 샘플 프로그램은 앱솔루트 방식을 사용합니다. 

 １.현재의 절대 위치를 데이터 테이블에 읽어냅니다. 

 ２.현재 위치부터 목표 위치(4000, 3000)까지의 거리를 계산합니다. 

 ３.거리에 포함되는 X 성분 및 Y 성분 비율을 각각 계산합니다. 

 ４.X축 및 Ｙ축 동시에 E점 제어를 개시하고, 기동 속도와 목표 속도를 각각의 

비율로 출력, 직선 보간을 시행합니다. 

목표 속도가 0pps가 되는 축에 대해서는 기동을 걸면 오류가 생기므로 내부 접점을 

이용해 기동 조건을 설정합니다. 

 

■프로그램 상의 설정 항목 

데이터 내용 직선 성분 X축 성분 Ｙ축 성분 

목표 위치(절대값） (X, Y) X* Ｙ* 

현재 위치(절대값） (x, y) x ｙ 

이동 거리 
 

Lx=X－x Ly=Ｙ－ｙ 

기동 속도 Vs* 
  

목표 속도 Vt* 
  

가감속 시간 Ａc* Ａcx=Ａc Ａcy=Ａc 

＊표 항목은 사용자가 임의의 값을 설정하고 그외 항목은 샘플 프로그램 내에서 

연산합니다. 
 

＜참고＞ 직선 이동 거리 계산 
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■데이터 레지스터 할당 

 데이터 No. 내용 계산 식 

사용자 설정

영역 

DT０ 

DT２ 

DT４ 

DT６ 

DT８ 

기동 속도 

목표 속도 

가감속 시간 

Ｘ축 목표 위치 

Ｙ축 목표 위치 

 

DT１０ 

DT１２ 

Ｘ축 현재 위치 

Ｙ축 현재 위치 

 

DT１４ 

 

DT１６ 

 

DT１８ 

DT２０ 

DT２２ 

DT２４ 

DT２６ 

DT２８ 

Ｘ축 이동 량=(X축 목표위치-X축 

현재 위치)의 절대값 

Ｙ축 이동 량=(Y축 목표위치-Ｙ축 

현재위치)의 절대값 

Ｘ축 이동 량의 2승 

Ｙ축 이동 량의 2승 
Ｘ축 이동 량의 2승+Y축 이동 량의 

2승 

직선 이동 량 

Ｘ축 이동 량／직선 이동 량 

Ｙ축 이동 량／직선 이동 량 

ABS(DT6-DT10) 

 

ABS(DT8-DT12) 

 

(DT14)의 2승 

(DT16)의 2승 

DT18+DT20 

 

√ DT22 

DT14/DT24 

DT16/DT24 

DT３０ 

DT３２ 

DT３４ 

DT３６ 

DT３８ 

Ｘ축 제어 코드 

Ｘ축 성분 기동 속도 

Ｘ축 성분 목표 속도 

가감속 시간 

Ｘ축 목표 위치 

H1＜앱솔루트＞ 

DT0＊DT26 

DT2＊DT26 

DT4 

DT6 

이 

프로그램의 

워크 영역 

DT４０ 

DT４２ 

DT４４ 

DT４６ 

DT４８ 

Ｙ축 제어 코드 

Ｙ축 성분 기동 속도 

Ｙ축 성분 목표 속도 

가감속 시간 

Ｙ축 목표 위치 

H1＜앱솔루트＞ 

DT0＊DT28 

DT2＊DT28 

DT4 

DT8 
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■프로그램 

R10

R10
DF

DF
R0

R0

R1

R1

R10

R9010

상시 ON

상시 ON

R9010

상시 ON

R9010

상시 ON

R9010

상시 ON

R9010

기동 요구

목표 속도

목표 속도

목표 속도

기동 속도

기동 속도

기동 속도

가감속 시간

기동 요구

기동 요구 X축 조건 X축 기동

X축 조건

Y축 조건

Y100

Y110

Y축 기동

직선 보간

X축 현재값

X축 현재값

Y축 현재값

X축 이동량

X축 이동량

X축 이동량

X축 이동 목표

가감속 시간

X축 이동량

Y축 비율

Y축 비율

Y축 비율

X축 비율

X축 비율

X축 비율

X제어 코드

Y제어 코드

X축 기동 속도

Y축 기동 속도

Y축 목표 속도

Y축가감속 시간

Y축 이동 목표

X축 목표 속도

2승 함

2승 함 평방근

평방근

평방근

X축 이동량의 2승

X축 이동량의 2승

Y축 이동량의 2승

Y축 이동량의 2승

Y축 이동량

Y축 이동량

Y축 이동량

Y축 이동량

Y축 현재값

X축 이동 목표

Y축 이동 목표

Y축 이동 목표

가감속 시간

Y축 목표 속도

X축 목표 속도

X축 이동 목표

Y축 이동 목표

CALL     0

SUB     0

F150 READ  ,  K  0  ,  H 10A  , K   2  ,  DT  10

F1  DMV     ,  H   81  ,   DT 30

F1  DMV     ,  DT   4  ,  DT    36

F1  DMV     ,  DT   6  ,   DT    38

F1  DMV     ,  DT   4  ,   DT    46

F1  DMV     ,  DT   8  ,   DT    48

D =   DT  34  , K  0

D =   DT  44  , K   0

F1  DMV     ,  H   81  ,   DT    40

F312  F*     ,  DT 26  ,   #DT   0  ,  # DT  32

F312  F*     ,  DT 28  ,   #DT   0  ,  # DT  42

F151 WRT  ,  K   0,   DT 30  ,  K  10 ,  H  100

F151 WRT  ,  K   0 ,  DT 40  ,  K  10 ,  H  110

F312  F*     ,  DT 28  ,   #DT   2  ,  # DT  44

F312  F*     ,  DT 26  ,   #DT   2  ,  # DT  34

F150 READ  ,  K  0  ,  H 10A  , K   2  ,  DT  12

F28   D    ,   DT  6   ,  DT   10   ,   DT   14

F28   D    ,   DT  8   ,  DT   12   ,   DT   16

F323   PWR   ,  # DT 14   ,   K   2    ,    DT   18

F323   PWR   ,  # DT 16   ,   K   2    ,    DT   20

F310  F +     ,     DT18   ,    DT   20    ,   DT    22

F324   FSQP   ,   DT  22   ,  DT   24

F313   F%    ,  # DT 14  ,   DT   24   ,    DT  26

F313   F%    ,  # DT 16  ,   DT   24   ,    DT   28

F88  DABS       DT   16

F88  DABS       DT   14

ED

Y축 조건

F1

F1

F1

F1

F1 DMV

DMV

DMV

DMV

DMV

　,　  K      500    ,    DT     0

　,　  K   10000    ,    DT     2

　,　  K      100    ,    DT      4

　,　  K     4000    ,    DT      6

　,　  K     3000    ,    DT      8

RET

X축가감속 시간

X축 이동 목표

 
 

참고: 

 프로그램 내의 기호 “#”에 대해서 

 기호 “#”는 실수 연산 명령 사용시에 정수 데이터→실수 데이터, 또는  

 (실수 데이터)→(정수 데이터)로 변환을 시행할 때 지정합니다. 

 

리미트(+), 리미트(-) 오버 스위치를 접속하지 않은 경우 제어 코드로 리미트 입력 유효 

논리를 변경해 주십시오. 초기값은 비통전(非通電) 시 입력 있음 상태로 되어 있으며, 

리미트 오버 스위치의 접속이 없는 상태에서 ON으로 가정합니다. 
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