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8.1 샘플 프로그램 

8.1.1 JOG 운전(정전・ 역전) 
 

■외부 스위치로 정전・ 역전을 수행하기 위한 기본 프로그램 

경과값이 증가하는 모터의 회전 방향을 플러스 방향으로 하고 있습니다.  

 ・수동으로 기동 접점을 ON으로 하는 동안에 펄스를 출력합니다.  

 ・기동을 위한 접점은 정전용과 역전용이 있습니다.  

 

모터
드라이버

모터

（＋）측
（－）측

테이블

위치 결정 유닛2축타입

JOG역전용 스윗치

X1 X0

JOG정전용 스윗치

볼 나사

정전역전

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

■펄스 출력도  

t [ms］

f [pps]

정전 역전

정전

역전

＋ －

CPU → Y103
　　　 　(JGF)

CPU → Y104
　　 　　(JGR)

CPU ← X100
　　    (BUSY)

CPU ← X101
　　 　(EDP)

JOG정전 기동

JOG역전 기동

100

500

10000

접점을 OFF가 된 시점에서 감속 동작 개시

K　10000

K        500

H 80

K 100

100h
101h
102h
103h
104h
105h
106h
107h

（공유 메모리 설정 내용）

제어 코드

기동 속도  fs  [pps]

목표 속도  ft  [pps]

가감속 시간  Ac  [ms]
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■공유 메모리 설정  

제어 파라미터  

설정 내용 
샘플 프로그램 예 설정값 설정 가능 범위 

제어 코드 
H80 주) 

＜직선 가감속을 지정＞ 
<16-6 참조＞ 

기동 속도[pps] K500 K0~K4,000,000 

목표 속도[pps] K10000 

K1~K4,000,000 

*기동 속도보다 큰값으로 

설정 

가감속 시간[ms] K100 K0~K32,767 

주）리미트 에러가 발생할 경우 H0을 설정합니다. 

리미트 입력 유효 논리를 변경할 수 있습니다. 

 

■프로그램 

R0
F1    DMV    ,    H         80    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

（ ED ）

제어 코드

기동 속도

목표 속도

F151   WRT   ,   K0  ,  DT0  ,  K 8 ,   H100 공유 메모리 기록

가감속 시간

X1

R0X0
（ DF ）

X100
기동 조건

（ DF ）
X100

Y103

Y103X0
（ DF ）

X100
JOG정전 기동

R1

Y104

Y104X1
（ DF ）

X100
JOG역전 기동

R1

X1

R1X0
（ DF/ ）

（ DF/ ）

슬롯 No. 0 의 위치 결정 유닛을 지정

데이터 레지스터 DT0 ~ DT7 까지의 8 워드 내용을

공유 메모리아드레스 H100 ~ H107 에 기록

 
 

■프로그램 상의 주의점 

리미트(+), 리미트(-) 오버 스위치를 접속하지 않은 경우 제어 코드로 리미트 입력 유효 

논리를 변경해 주십시오. 초기값은 비통전 시 입력 있음 상태로 되어 있으며, 리미트 

오버 스위치의 접속이 없는 상태에서 ON으로 가정합니다.  
 

・각 제어 파라미터를 기록하는 공유 메모리의 영역은 가감속 제어, JOG 위치 결정 운전, 

원점 복귀 등의 기타 제어와 공통으로 사용할 수 있습니다. 다른 조건에서 동일한 

타이밍에 덮어쓰지 않도록 주의하십시오.  

・기동 속도, 목표 속도, 가감속 시간의 각 값이 설정 가능 범위를 초과할 경우에는 

설정값 에러가 발생하여 기동되지 않습니다.  

・기동 접점 번호는, 유닛의 축 수나 장착 위치에 따라 달라집니다.  

・지정하는 슬롯 번호 및 공유 메모리 주소는 위치 결정 유닛의 슬록 위치나 축 번호에 

따라 달라집니다.  

・동일 타이밍으로 정전과 역전이 기동되었을 경우, 정전을 우선 시 합니다. 어느 한쪽이 

먼저 기동되고 있었을 경우에는 먼저 기동되고 있었던 방향을 우선 시 합니다.  

・감속 중에 재 기동을 걸었을 경우, 동일한 방향이라면 다시 가속 동작을 시작합니다. 

8-3 



8.1.2 JOG 운전(정전・ 역전・ 속도 전환) 
 

■외부 스위치로 정전・ 역전을 수행하기 위한 기본 프로그램 

 경과값이 증가하는 모터의 회전방향을 플러스 방향으로 하고 있습니다.  

 ・수동으로 기동 접점을 ON으로 하는 동안에 펄스를 출력합니다.  

 ・기동을 위한 접점은 정전용과 역전용이 있습니다.  

 ・아래 그림 예에서 고속과 저속은 선택 스위치 입력에 의해 전환됩니다. 

모터
드라이버

모터

（＋）측
（－）측

테이블

위치 결정 유닛2축타입

JOG역전용 스윗치

X0 X1

JOG정전용 스윗치

볼 나사

정전역전

X2

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

 

■펄스 출력도  

t [ms］

f [pps]

정전 역전

정전

역전

＋ －

CPU → Y103
　　　 　(JGF)

CPU → Y104
　　 　　(JGR)

CPU ← X100
　　    (BUSY)

CPU ← X101
　　 　(EDP)

JOG정전 기동

JOG역전 기동

100

500

10000

접점을 OFF가 된 시점에서 감속 동작 개시

K　10000

K        500

H 80

K 100

100h
101h
102h
103h
104h
105h
106h
107h

（공유 메모리 설정 내용）

5000

제어 코드

기동 속도  fs  [pps]

목표 속도  ft  [pps]

가감속 시간  Ac  [ms]
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■공유 메모리 설정  

샘플 프로그램 예의 설정값 제어 파라미터  

설정 내용 저속 설정 고속 설정 
설정 가능 범위 

제어 코드 
H80 주) 

＜직선 가감속을 지정＞ 
<16-6 참조＞ 

기동 속도[pps] K500 K0~K4,000,000 

목표 속도[pps] K5000 K10000 

K１~K4,000,000 

*기동 속도보다 큰값으로 

설정 

가감속 시간[ms] K100 K0~K32,767 

주）리미트 에러가 발생할 경우 H0을 설정합니다. 

리미트 입력 유효 논리를 변경할 수 있습니다. 

 

■프로그램 

（ ED ）

가감속 시간

R0
F1    DMV    ,    H         80    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

제어 코드

기동 속도

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F151   WRT   ,   K0  ,  DT0  ,  K 8 ,   H100 공유 메모리 기록

X1

R0X0
（ DF ）

X100
기동 조건

（ DF ）
X100

Y103

Y103X0
（ DF ）

X100
JOG정전 기동

R1

Y104

Y104X1
（ DF ）

X100
JOG역전 기동

R1

X1

R1X0
（ DF/ ）

（ DF/ ）

F1    DMV    ,    K     5000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

목표 속도＜저속＞

목표 속도＜고속＞

X2 R0

X2 R0

슬롯 No. 0 의 위치 결정 유닛을 지정

데이터 레지스터 DT0 ~ DT7 까지의 8 워드 내용을

공유 메모리아드레스 H100 ~ H107 에 기록

 
 

■ 프로그램 상의 주의점 

리미트(+), 리미트(-) 오버 스위치를 접속하지 않은 경우 제어 코드로 리미트 입력 유효 

논리를 변경해 주십시오. 초기값은 비통전 시 입력 있음 상태로 되어 있으며, 리미트 

오버 스위치의 접속이 없는 상태에서 ON으로 가정합니다.  

 

・각 제어 파라미터를 기록하는 공유 메모리의 영역은 가감속 제어, JOG 위치 결정 운전, 

원점 복귀 등의 기타 제어와 공통으로 사용할 수 있습니다. 다른 조건에서 동일한 

타이밍에 덮어쓰지 않도록 주의하십시오.  

・기동 속도, 목표 속도, 가감속 시간의 각 값이 설정 가능 범위를 초과할 경우에는 

설정값 에러가 발생하여 기동되지 않습니다.  

・기동 접점 번호는, 유닛의 축 수나 장착 위치에 따라 달라집니다.  

・지정하는 슬롯 번호 및 공유 메모리 주소는 위치 결정 유닛의 슬롯 위치나 축 번호에 

따라 달라집니다. 

・동일 타이밍으로 정전과 역전이 기동되었을 경우, 정전이 우선 시 됩니다. 어느 한쪽이 

먼저 기동되고 있었을 경우에는 먼저 기동되고 있었던 방향을 우선 시 합니다.  
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8.2 JOG 운전 동작의 흐름 
 

■JOG 운전 

0에 장착하고 있는 경우 

 

동작 예  

정전을 위해 접점을 ON하면, 설정에 따라서 정전으로 가속을 수행, 이동하며, OFF하면 

설정에 따라서 감속을 수행, 정지합니다.  

역전을 위해 접점을 ON하면, 설정에 따라서 역전으로 감속을 수행, 이동하며, OFF하면 

설정에 따라서 감속을 수행, 정지합니다. 

t [ms］

f [pps] 정전 역전

＋ －

CPU → Y103
　　　 　(JGF)

CPU → Y104
　　 　　(JGR)

CPU ← X100
　　    (BUSY)

CPU ← X101
　　 　(EDP)

JOG정전 기동

JOG역전 기동

b

d

a 제어 코드

b 기동 속도

d 가감속 시간

c 목표 속도

b

ddd

c c

동작에 필요한
          데이터

 
 

※ 래더 프로그램으로 Y43을 ON하면 1축째 모터가 정전으로 목표 속도까지 가속을 

시작합니다. OFF하면 감속해서 정지합니다. 

역전 역시 마찬가지로 Y44를 ON/OFF하여 시행할 수 있습니다. 

입력 X0은 동작 중을 표시하는 BUSY 플러그입니다. X1은 동작 완료를 표시하는   

EDP 플러그로 다음 동작 요구가 주어질 때까지 ON 상태를 유지합니다.  

 

설정에 필요한 데이터 

이하 데이터를 공유 메모리의 특정 주소에 기록할 필요가 있습니다. 제어 코드를 

변경하지 않는 경우, 전원 공급 후 한 번만 기록하면 설정값을 유지하므로, 기동 시마다 

설정할 필요는 없습니다.  

 

4종류 데이터로 동작을 결정합니다.  

 ・제어 코드  

 ・기동 속도  

 ・목표 속도  

 ・가감속 시간  
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■동작 단계  

단계 1 준비  

동작을 하기 위해 미리 데이터를 공유 메모리로 전송시켜 놓습니다.  

a 제어 코드

d 가감속 시간

c 목표 속도

b 기동 속도

JOG 운전을
위한 데이터

F151
공유 메모리

 
 

단계 2 동작 실행  

정전 

정전용 기동 접점 43을 ON으로 합니다.  

f［pps］

t［ms］

X0 Y103JOG정전용
스윗치

(X0)

JOG역전용
스윗치

정전

ON OFF

OFF→ON→OFF

 
 

역전 

역전용 기동 접점 Y44를 ON으로 합니다.  

f［pps］

t［ms］

X1 Y104JOG정전용
스윗치

(X1)

JOG역전용
스윗치

역전

ON OFF

OFF→ON→OFF

 
 

제어 코드에 따라 S자 가감속 또는 직선 가감속이 결정됩니다.  

기동용 접점이 ON이 되면 기동 속도에서 목표 속도까지 가감속 시간으로 가속해서 

이동합니다. OFF로 하면 감속하다가 기동 속도에 도달하면 정지합니다.  
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8.3 운전 중 속도 변경  
 

■JOG 운전 중의 속도 변경 지정 방법 

 ・JOG 운전 중에 속도를 변경할 경우, JOG 운전 기동 후에 공유 메모리의 [목표 

속도]만이 덮어쓰지 않도록 프로그램합니다.  

모터
드라이버

모터

（＋）측
（－）측

테이블

위치 결정 유닛2축타입

JOG정전용 스윗치

X0 X1

JOG역전용 스윗치

볼 나사

정전역전

X2

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

 

■펄스 출력도  

 

H　 80
K   500

고속저속

CPU→Y103
　　　(JGF)

CPU←X2

JOG정전 기동

JOG 속도 변환

f [pps]

10000

5000

500

t [ms]50 약 55.6 약 105.6

K 5000
K     50

제어 코드

기동 속도 fs [pps]

목표 속도 ft [pps]

가감속 시간 Ac [ms]

100h

104h
106h

102h

108h

（공유 메모리 설정 내용）

K 10000 목표 속도 ft [pps]
104h
106h

 
주)JOG 운전중일 때 목표 속도를 변경할 수 있는 것은 직선 가감속 뿐입니다. 

S자 가감속 선택 시, 기록된 목표 속도는 무시됩니다. 

또한 JOG 기동 접점 ON→OFF 시의 감속 중에는 목표 속도를 변경하지 마십시오.  
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■샘플 프로그램  

R0

（ DF ）

X0
（ DF ）

X100

X1 X100

R0
F1    DMV    ,    H         80    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F1    DMV    ,    K     5000    ,   DT 4

JOG기동

제어 코드

기동 속도

초속까지의
가감속도 시간

목표 속도＜저속＞

F151   WRT   ,   K0  ,  DT0   ,   K8   ,H100

（ DF ）

X2
F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT4

F151   WRT  ,  K0  ,  DT4  ,  K2  ,  H104
Y103X0

（ DF ）

X100

Y103

R1

Y104X1
（ DF ）

X100

Y104

R1

R1X0
（ DF/ ）

X1
（ DF/ ）

（ ED ）

공유 메모리 기록

JOG정전 기동

JOG역전 기동

목표 속도＜고속＞

슬롯 No. 0 의 위치 결정 유닛을 지정

데이터 레지스터 DT0 ~ DT7 까지의 8 워드 내용을

공유 메모리아드레스 H100 ~ H107 에 기록

 
 

■속도 변경 시의 가감속 시간 

・ JOG 운전 중에 JOG 속도를 변경할 경우, 속도 변경 시의 가감속 시간 지정은 

불가능합니다.  

・ 가감속 시간은 기동 속도에서 최초의 목표 속도에 도달할 때까지의 속도 변화의 

기울기<가속도>로 결정되며, 이 <가속도>가 일정해 지도록 가감속 시간이 

변동합니다.  

 

＜예＞샘플 프로그램 경우의 가감속 시간  

１. 저속 지정의 JOG 속도에 달할 때까지의 시간 

프로그램으로 지정된 가감속 시간이 그대로 가감속 시간이 됩니다.  
 

가감속 시간 ＝ 50ms 

 

 가속도 ＝                          ＝ 90[pps/ms] 

 
 

５０００[pps]－５００[pps] 
５０[ｍｓ]

 ２. 저속 지정 JOG 속도에서 고속 지정 JOG 속도에 도달하기까지의 시간 

 

가감속 시간 ＝                         ＝ 약 55.6[ms] 

 

 

 ３. 고속 지정 JOG 속도에서 펄스 출력 정지에 도달하기까지의 시간 

 

가감속 시간 ＝                        ＝ 약 105.6[ms] 

 

※가속도 단위는 편의상 [pps/ms]로 합니다. 
 

리미트(+), 리미트(-) 오버 스위치를 접속하지 않은 경우 제어 코드로 리미트 입력 유효 

논리를 변경해 주십시오. 초기값은 비통전(非通電) 시 입력 있음 상태로 되어 있으며, 

리미트 오버 스위치의 접속이 없는 상태에서 ON으로 가정합니다.  

１００００[pps]－５０００[pps] 

９０[pps/ｍｓ]

１００００[pps]－５００[pps] 

９０[pps/ｍｓ]
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8.4 JOG 운전 후의 티칭 

8.4.1 티칭 설정 예와 샘플 프로그램 
 

■JOG 운전 후의 티칭 조작 예  

 ・JOG 운전 후에 유닛의 공유 메모리에 저장되어 있는 카운터값을 읽어 내어 현재 

위치를 알아낼 수 있습니다.  

 ・읽어 낸 값은 절대값 데이터입니다.  

모터
드라이버

모터

（＋）측
（－）측

테이블

위치 결정 유닛2축타입

JOG정전용 스윗치

X1X0

JOG역전용 스윗치

볼 나사

정전역전

X2 X3 X8

X4

X7

～

세트SW.

데이터No.설정SW.

위치 결정SW.

티칭용

WX10
WX11
WY10
WY11

 
 

■펄스 출력도  

t [ms］

f [pps]

정전 역전

정전

역전

＋ －

CPU → Y103
　　　 　(JGF)

CPU → Y104
　　 　　(JGR)

CPU ← X100
　　    (BUSY)

CPU ← X101
　　 　(EDP)

JOG정전 기동

JOG역전 기동

100

500

10000

접점을 OFF가 된 시점에서 감속 동작 개시

K　10000

K        500

H 80

K 100

100h
101h
102h
103h
104h
105h
106h
107h

（공유 메모리 설정 내용）

제어 코드

기동 속도  fs  [pps]

목표 속도  ft  [pps]

가감속 시간  Ac  [ms]

5000
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■샘플 프로그램  

 

R0

（ DF ）

X0
（ DF ）

X100

X1 X100

F1    DMV    ,    K     5000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    H         80    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

F151   WRT   ,   K0  ,  DT0   ,   K8   ,H100

Y103X0
（ DF ）

X100

Y103

R1

Y104X1
（ DF ）

X100

Y104

R1

R1X0
（ DF/ ）

X1
（ DF/ ）

（ ED ）

JOG기동

제어 코드

기동 속도

초속까지의
가감속도 시간

공유 메모리 기록

목표 속도＜저속＞

목표 속도＜고속＞

JOG정전 기동

JOG역전 기동

（ DF ）
X3

F0     MV    ,    K    0    , I     0
F6   DGT  ,  WX10  ,  H   0   , I   0
F30    *     , I   0   ,   K   2   , I   0

F150  READ  ,   H 0  ,    H10A , K  2 I  0  DT100

슬롯 No. 0 의 위치 결정 유닛을 지정

공유 메모리아드레스의 경과값 영역 H10A~H10B의 2워드 내용을

I0＋100으로 지정한 데이터 레지스터로 읽어냄

공유 메모리 읽어냄

데이터 번호 읽어냄

인덱스 포인터 산출

R4X4
（ DF ）

R4
F6    DGT   ,   WX10   ,   H   0   , I   0

F30     *      , I   0     ,   K   2   , I   0

F1    DMV    , I  0    DT 100   ,   DT 8

  티칭 데이터
＜위치 지령값＞
    읽어냄

F151   WRT   ,   K0  ,  DT0   ,   K10   ,  H100 공유 메모리 기록

F1    DMV    ,    H         81    ,   DT 0

F1    DMV    ,    K       500    ,   DT 2

제어 코드

기동 속도

F1    DMV    ,    K   10000    ,   DT 4

F1    DMV    ,    K       100    ,   DT 6

목표 속도

가감속도 시간

E점 제어 기동 조건

Y100R4
E점 제어 기동

R0X2

X2 R0

R0

슬롯 No. 0 의 위치 결정 유닛을 지정

데이터 레지스터 DT0 ~ DT7 까지의 8 워드 내용을

공유 메모리아드레스 H100 ~ H107 에 기록

 
■프로그램 상의 주의점 
 

리미트(+), 리미트(-) 오버 스위치를 접속하지 않은 경우 제어 코드로 리미트 입력 유효 

논리를 변경해 주십시오. 초기값은 비통전(非通電) 시 입력 있음 상태로 되어 있으며, 

리미트 오버 스위치의 접속이 없는 상태에서 ON으로 가정합니다.  
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8.5 JOG 운전 전후 입출력 접점의 움직임 
 

 
 

■정전 기동 접점(Ｙ△３)・ 역전 기동 접점(Ｙ△４) 

 ① 위치 결정 유닛에 기록되어 있는 파라미터를 바탕으로 JOG 운전을 기동합니다.  

 ② 펄스 출력 중 접점(X□０)이 ON으로 되어 있는 동안에는 기동되지 않습니다.  

 ③ 전원을 끊으면 리셋됩니다.  

  ＊정전과 역전의 기동접점이 완전히 동일한 타이밍으로 ON이 되었을 경우 

정전쪽을 우선합니다.  
 

■펄스 출력 중 플러그(X□0) 

①  JOG 운전이 기동된 후 그 다음 스캔에 ON이 되며, 펄스 출력을 완료하면 OFF가 

됩니다. 

② 이 신호가 ON으로 되어 있는 동안에는 다른 동작으로 옮길 수 없습니다(강제 

정지, 감속 정지 제외). 

③ 전원을 끊으면 리셋됩니다.  

  * 이 접점은 E점 제어, P점 제어, JOG 운전, JOG 위치 결정 운전, 원점 복귀의 각 

동작에 공통됩니다. (펄서 입력 운전 제외) 
 

■펄스 출력 완료 플러그(X□1) 

① 펄스 출력이 완료되면 ON이 되며, 다음으로 E점 제어, P점 제어, JOG 운전, JOG 

위치 결정 운전, 원점 복귀, 펄서 입력 운전 중 한 동작이 기동될 때까지 

유지됩니다. 

② 전원을 끊으면 리셋됩니다. 

  * 이 접점은 E점 제어, P점 제어, JOG 운전, JOG 위치 결정 운전, 원점 복귀, 펄서 

입력 운전의 각 동작에 공통됩니다. 
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8.6 리미트 입력 시 동작 
 

리미트(+)입력, 리미트(-)입력이 ON이 되었을 경우, JOG 운전은 아래의 동작을 

보입니다. 입력되어 있는 리미트와 역방향으로 동작 가능합니다 

조건 방향 리미트 상태 동작 

리미트(+) 입력: ON 기동 불가, 에러 발생 
정전 

리미트(-) 입력: ON 기동 가능 

리미트(+) 입력: ON 기동 가능 

JOG 운전  

기동 시 
역전 

리미트(-) 입력: ON 기동 불가, 에러 발생 

정전 리미트(+) 입력: ON 정지, 에러 발생 JOG 운전  

동작 중 역전 리미트(-) 입력: ON 정지, 에러 발생 

 

 

8.7 리미트 오버 스위치에 관한 주의 사항 
 

JOG 운전, 원점 복귀(원점 서치를 포함), 펄서 운전에 있어서의 리미트 입력은, 이동 

방향에 대해 논리적으로 존재하는 값을 입력해야합니다. +방향으로 이동 중의 리미트(-) 

오버 스위치, -방향으로 이동중의 리미트(+) 오버 스위치가 입력되어도 동작은 정지하지 

않습니다. 따라서 아래 내용에 주의해 주십시오.  

 

■기동 전에 
경과값이 증가하는 방향에 리미트(+) 오버 스위치, 경과값이 감소하는 방향에 

리미트(-)오버 스위치가 있는지 확인하십시오.  

 

●방향이 일치하지 않을 경우  

다음 이유를 생각해 볼 수 있습니다. 확인하고 수정해 주십시오. 

1) 리미트（＋）오버 스위치, 리미트(-) 오버 스위치가 반대로 접속되어 있는 경우 

2) 유닛과 모터 드라이버의 연결선이 CW, CCW 반대로 되어 있는 경우 

3) 유닛과 모터 드라이버 설정에서, Sign 입력 논리가 반대로 되어 있는 경우 

4) 프로그램 상에서 지정하는 제어 코드 중, 펄스 출력 회전 방향(정전/역전) 지정이 

반대로 되어 있는 경우 
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